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Koostada sildskeem temperatuuri médtmiseks kasutades sensorit, mille takistus séltub
temperatuurist lineaarselt: R=Ry*(1+a*). Ry,=100Q - takistus temperatuurii 0 °C.
a=+0,4%/°C - temperatuuritegur. t - temperatuur °C. Valida silla takistused ja toitepinge
tingimustel:

a) valjundpinge temperatuuril 0 °C on OmV ja temperatuuril 250 °C on 250 mV.

b) toitepinge validareast: 1, 2, 3, ... V.

Vottes temperatuuri lugemiks [°C] silla valjundpinge [mV] arvutada mddteviga
temperatuuridel 50 °C, 100 °C, 200 °C.
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Maksimadne korvalekalle 140 Q-i

0,450 juures on teoredili selt 10,08 mV

Q: 1200 Uv/AmV 1Gigul 50 kraadist kuni 200kraadini.
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Mootevead:

a) Temperatuur 50 kraadi:
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b) Temperatuur 100 kraadi:
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c) Temperatuur 200 kraadi:
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2) Tehnoloogilise vee basseinis (maht 220 m?,
tapsusega +20m°.

AU, =695mV
AU, =10,08mV
AU, =632mV

sig. 4 m) on vaja moota vee hulka

Vee moo6tmiseks kasutatakse nivooandureid, milliste valjundid

muutuvad kui vee nivoo Uletab anduri asetuse. Valida minimaalne arv andureid, maarata
millistele stigavustele tuleb nad asetada ning millist vee hulka nad néitavad.

> Nivoo k8rgus [m]

0.36

1.81 254 327



